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(54) Tittc: DE\aCE FOR CONTROLLING A MCTTORIZED SHLHTER 
^5 (54) nirc : DLSPOSITIK DH COMMANDK D'lIN ^VOW. MCnORISK 

(57) Abstract: Disclosed is a device (30) for manually controlling the position ot 




switching means which have two extreme positions A and C and an intermediate posi- 
litm B. vSaid device comprises a crank (5) and a crank pin (6). The invention is charac- 
terized by the fact that the device comprises a translationally movable sliding member 
(1) thai has a neutral position and is provided with guideways (20, 21), within which 
the crankpin (6) is displaced. Said guideways allow the crankpin to be guided towards 
three areiis of Ihe sliding member, in which I he pfisition Ihereol' is stable nnd which 
correspond to the three positions of the switching means, when the sliding member is 
moved towards the neutral position. The inventive device has the advantage of being 
simple while allowing a change in the state of the motor which operates the closing 
clement, darkening clement, or sun-shading clement to be controlled by means of a 
single movement of a rod (14). 

(57) Abrege : Le dispositif (30) de commande manuelle de la position de moyens de 
commutations prdscntant deux positions extremes A ct C ct unc position intcrmddiairc 
B, est muni d'une manivelle (5) et d'un tnaneton (6). 11 est caract^risiS en ce quMl 
comprcnd un tiroir (1) mobile en translation, prcsentant imc position dc rcpos ct muni 
de chemins (20, 21) dans lesquels se deplace le manelon (ti) el en ce que les chemins 
permettenc, lorsque le tiroir est deplace vers sa position de repos, de guider le maneton 
vers ln)is /ones du tiroir dans lesquelles sa posilifm est stable el qui correspondent aux 
trois positions des moyens de commutation. XI presente Pavantage d'etre simple et 
de permeltre, par une seule action sur une Iringle (14), de commander le changemenl 
d'etat du moteur de man uvre de I'^l^ent de fermemre, d'occultation ou de protection 
solairc. 
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Dispositif de commande d^un store motorise 



La pr6sente invention concerne un dispositif de 
commande manuelle de la position de moyens de 
commutation de 1' alimentation electrique d'un moteur 
de man(Buvre d'un element de fermeture, d' occultation 
ou de protection solaire. Elle concerne en particulier 
un dispositif selon le preambule de la revendication 1 
et un precede de commande d'un moteur mis en ceuvre par 
un tel proc6d6. 

Deux positions des moyens de commutation permettent 
1' alimentation du moteur pour le faire tourner 
respectivement dans un premier sens de rotation et 
dans un second sens de rotation. La troisi^me position 
des moyens de commutation est une position dans 
laquelle le moteur n'est pas alimente. 

De la demande de brevet EP 0 936 342, on connait un 
dispositif de commande comprenant un interrupteur 
controlant 1' alimentation d'un moteur et des moyens 
d' actionnement de cet interrupteur, Ces moyens 
d' actionnement sont constitu^s d'un dispositif 
m^canique bistable pouvant occuper un premier 6tat 
dans lequel 1' interrupteur est ferme et un second 6tat 
dans lequel 1' interrupteur est ouvert. 

Le mecanisme bistable est constitue d'une piece 
cylindrique mobile en translation et en rotation dans 
une piece tubulaire cylindrique fixe a laquelle elle 
est li^e par 1' action d'un ergot de la piece mobile 
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sur une rampe de la piece fixe. La pi^ce mobile est 
poussee vers 1' interrupteur par un ressort et est 
reliee a un organe de traction actionnable 
manuellement permettant de deplacer la pi6ce mobile 
contre 1' action du ressort. Le dispositif est amene 
dans son premier etat par une action sur 1' organe de 
traction et amene dans son deuxieme etat, soit par une 
seconde action sur 1' organe de traction, soit par un 
couple resistant exerce sur le moteur entrainant un 
mouvement de rotation relatif entre la piece mobile et 
la piece fixe. 

On connait de meme de la demande DE 2 6 22 229, un 
interrupteur bistable comprenant un tiroir mobile en 
translation dans lequel se deplace un axe 116 
cinematiquement avec des contacts electriques. 

Du brevet FR 1 025 384, on connait un dispositif de 
commande electrique d'un moteur pour la manoeuvre de 
volets et portes permettant 1' alimentation du moteur 
dans un sens ou dans 1' autre par une action manuelle 
et I'arr^t automatique du moteur lorsque le volet ou 
la porte atteint une fin de course. Ce dispositif 
comprend un interrupteur inverseur triphase rotatif 
pouvant §tre plac6 dans trois positions correspondant 
k 1' alimentation du moteur dans deux sens et a l'arr§t 
du moteur. Les mises en positions d' alimentation sont 
effectuees grace a deux cables entrainant en rotation 
I'arbre de 1' interrupteur portant les contacts. La 
mise en position arret du moteur peut etre effectuee 
par une action sur les cables pour ramener 
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1' inter rupteur dans sa position interm^diaire. Lorsque 
la porta ou le volet arrive en bout de course, des 
cames cooperent avec des leviers pour ramener I'arbre 
de 1' interrupteur portant . les contacts dans sa 
position interm^diaire. 

On connait encore de la demande FR 2 473 221 un 
commutateur electrique a trois positions comprenant un 
tiroir mobile en translation dans lequel se deplace un 
pion solidaire d' un levier agissant sur des contacts 
electriques. Des actions successives sur le tiroir 
font passer le commutateur d'une position de contact a 
une autre via une position instable dans laquelle il 
n^y a pas de contact electrique. 

De telles realisations presentent des inconvenients. 
Les premieres realisations ne permettent pas de mettre 
la porte ou le volet en mouvement dans un sens puis 
dans 1' autre par une meme action manuelle. 

Les autres realisations le permettent. Cependant, dans 
I'une des realisations, les actions doivent §tre 
exercees sur deux organes differents, I'un permettant 
la montee, 1' autre la descente, et 1' architecture de 
cette realisation est complexe, couteuse et necessite 
beaucoup de place. Et, dans 1' autre realisation, il 
n'existe pas de position intermediaire permettant 
1' arret de 1' element motorise, entre les deux 
positions de contact. 
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De la demande de brevet FR 2 813 456, on connait un 
dispositif de conutiande manuelle d'un moteur 61ectrique 
pour volet roulant. II comporte une platine solidaire 
d'un moteur electrique. Cette platine presente deux 
logements recevant respectivement un barillet et un 
interrupteur . Une tringle li6e ^ une couronne et 
traversant la parol de la platine permet de faire 
tourner le barillet grace a un systeme de roue a 
rochet. Le mouvement de rotation du barillet est 
transform^ par un systeme bielle-manivelle en un 
mouvement de translation d'un coulisseau entrainant 
1' interrupteur . Lorsque le volet roulant arrive en fin 
de course, des moyens permettent de rappeler 
1' interrupteur dans une position d^'equilibre dans 
laquelle le moteur n' est pas alimente. 

Ce dispositif presente des inconvenients . Ses 
nombreuses pieces en mouvement le rendent complique. 
De plus, lorsque le volet est arrive en fin de course, 
il faut agir deux fois sur la tringle pour lui 
commander de se d^placer dans le sens oppose. 

L' invention a pour but de r^aliser un dispositif de 
commande manuelle palliant ces inconvenients et 
ameliorant les dispositif s connus de I'art anterieur. 
En particulier, 1' invention se propose de r^aliser un 
dispositif simple permettant, par une seule action sur 
une tringle, de commander le changement d'etat du 
moteur de manoeuvre de 1' element de fermeture, 
d' occultation ou de protection solaire. En outre, le 
dispositif doit autoriser 1' arret de 1' alimentation du 
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moteur lorsque 1' element entraine arrive en bout de 
course . 

Le dispositif de commande selon 1' invention est 

caracterise par la partie caracterisante de la 
revendication 1. 



Les revendications dependantes 2 k 6 definissent des 
modes de realisation du dispositif selon 1' invention. 

Le precede selon 1' invention est defini par la 
revendication 7, 

Le dessin annexe represents, a titre d'exemples, deux 
modes de realisation du dispositif de cojnraande 
manuelle selon 1' invention. 

La figure 1 est une vue en coupe d'un premier mode de 
realisation du dispositif de commande manuelle selon 
1' invention. 

La figure 2 est une vue en coupe selon le plan Il-ir 
de la figure 1 de ce mode de realisation. 

La figure 3 est une vue similaire a celle de la figure 
1, le tiroir etant represents dans une autre position. 

La figure 4 est une vue en coupe transversale des 
moyens de commutation. 
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Les figures 5a a 51 sont des vues schematiques du 
dispositif de commande selon le premier mode de 
realisation/ represente dans des positions successives 
du tiroir. 

Les figures 6 et 7 sont des vues en coupe du 
dispositif de commande selon une premiere variante du 
premier mode de realisation, le tiroir etant 
represente dans deux positions. 

La figure 8 est une vue en coupe du dispositif de 
commande selon une deuxieme variante du premier mode 
de realisation. 

La figure 9 est une vue schematique du dispositif de 
commande selon cette deuxieme variante. 

La figure 10 est une vue schematique du dispositif de 
commande selon une troisieme variante du premier mode 
de realisation. 

La figure 11 est une vue de face du tiroir du 
dispositif de commande selon un deuxieme mode de 
realisation. 

Les figures 12 et 13 sont des vues en coupe partielle 
selon les plans XII-XII et XIII-XIII du tiroir du 
dispositif de commande selon le deuxieme mode de 
realisation. 
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Les figures 14a a 14j sont des vues sch^iuatiques du 
dispositif de commande selon le deuxi^me mode de 
realisation, represents dans des positions successives 
du tiroir. 

Le dispositif de commande, represents ^ la figure 1, 
coraprend principalement un arbre 2 mobile en rotation 
dans un alSsage 44 realise dans un b^ti 10 et lie en 
-rotation a son extremite par un accouplement 3 et 4 ^ 
une manivelle 5 terminee par un maneton 6 et un tiroir 
1 mobile en translation dans une chemise 9 solidaire 
du bciti 10. Ce dispositif de commande permet 
1' alimentation electrique d'un moteur entrainant une 
charge telle qu'un volet, une porte ou tout autre 
element . 

L' arbre 2 et le b§ti 10 coop^rent pour realiser des 
moyens de commutation du courant lors de la rotation 
de 1' arbre 2 dans le bSti 10. Comme reprSsente 
schematiquement a la figure 4, 1' arbre prSsente des 
bornes 45 le long de son axe longitudinal destinees a 
venir en contacts avec des bornes 42 disposees 
axialement dans I'alSsage 44 ou avec des bornes 43 
disposees axialement dans I'alesage 44, selon le sens 
dans lequel on tourne 1' arbre. La position A, 
representee k la figure 4a, dans laquelle les bornes 
45 et 42 sont en contact permet la fermeture d'un 
circuit electrique de maniere k alimenter le moteur 
(non represent^) pour le faire tourner dans un premier 
sens de rotation. La position C, representee a la 
figure 4c, dans laquelle les bornes 45 et 43 sont en 



wo 2004/013880 



PCT/IB2003/003248 



8 

contact permet la fermeture d'un circuit electrique de 
mani^re a alimenter le moteur pour le faire tourner 
dans un deuxieme sens de rotation. La position B, 
representee ^ la figure 4b, dans laquelle les bornes 
45 ne sont en contact avec aucune autre permet 
I'ouverture du circuit d' alimentation du moteur. 

L' arbre 2 presente a une de ses extr^mites une forme 
hexagonale creuse 3 recevant une manivelle 5 munie 
d' une forme hexagonale male 4 et d'un maneton 6. 
L' arbre 2 et la manivelle 5 sont lies en rotation par 
ces formes complementaires 3 et 4 . 

L' arbre peut aussi ne presenter aucun contact 
electrique et consister en un simple arbre de 
transmission dont la fonction est de positionner un 
inter rupteur^ par exemple int§gre au moteur, en 
fonction de la position du maneton 6 dans le tiroir. 

Le tiroir 1 est en liaison glissiere dans la chemise 
9. Son axe de translation est perpendiculaire A I'axe 
de rotation 7 de 1' arbre 2. Le tiroir 1 et la chemise 
9 pr^sentent respectivement une oreille 12 et une 
oreille 11, chacune munie d'un trou. Les extr^mites 
d'un ressort 8 permettant de rappeler le tiroir 1 au 
fond de la chemise 9 sont articul^es dans ces trous. 

Le tiroir 1 presente une autre oreille 13 opposee a 
1' oreille 12. Cette oreille 13 est, elle aussi, munie 
d'un trou a partir duquel, comme represents a la 
figure 3, on peut, au moyen d'une tringle 14, 
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appliquer au tiroir 1 des efforts de traction de 
maniere a d^placer celui-ci en translation contre 
1' action du ressort de rappel 8. 

Le tiroir 1 est muni de chemins 20 et 21 dans lesquels 
se deplace le maneton 6. Un ressort a lamelle 17 
rappelle le tiroir 1 contre le maneton 6 de maniere ^ 
ce que celui-ci se deplace en permanence au fond des 
chemins 20 et 21. Ces chemins 20 et 21 presentent des 
niveaux differents par rapport a I'axe de rotation 7 
de I'arbre 2. 

Le maneton 6 peut passer du niveau inferieur, dans 
lequel il se deplace a la figure 1, au niveau 
superieur, dans lequel il se deplace a la figure 3, 
gr§ce ^ une rampe 27. En effet, lorsque le maneton se 
deplace dans le chemin inf erieur et qu' il arrive en 
contact avec la rampe 27 par le biais du d^placeraent 
du tiroir 1 sous I'effet d'un effort de traction sur 
la tringle 14, 1' action de contact du maneton 6 sur le 
tiroir 1 repousse ce dernier contre 1' action du 
ressort 17. Ainsi, le maneton 6 peut gravir la rampe 
27. 

Le maneton 6 peut aussi passer du niveau superieur, 
dans lequel il se deplace a la figure 3, au niveau 
inferieur, dans lequel il se deplace ^ la figure 1, 
grace a des marches 24a et 24b representees a la 
figure 2. Dans ce cas, c'est le ressort 17 qui 
rappelle le tiroir 1 dans une position dans laquelle 
le maneton 6 est au fond du chemin 21* 
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Le tiroir 1 presents une bascule 15 mobile en rotation 
autour d'un axe parall^le ^ I'axe 7 de I'arbre 2. 
Cette bascule 15 presente deux positions stables 
syin^triques par rapport a I'axe de translation du 
tiroir 1. Elle est constitute de deux bras lattraux et 
d'un bras central. Comme represente A la figure 2, 
elle permet de diriger le maneton dans le chemin A, 
grace au contact du maneton 6 sur son bras central, 
puis elle bascule dans son autre position stable au 
moment du passage du maneton 6 dans le chemin A par 
contact du maneton 6 sur son bras lateral obturant le 
chemin A, De cette manidre, lors du prochain passage 
du maneton 6 sur la rampe 27, celui-ci sera dirige 
dans le chemin B. 

Les deplacements transversaux du maneton 6 dans les 
chemins du tiroir 1 provoquent des rotations de 
I'arbre 2 dans le bati 10 de maniere a provoquer 
1' alimentation du moteur pour le faire tourner dans un 
premier sens, ou 1' alimentation du moteur pour le 
faire tourner dans un deuxi^me sens ou 1' arret du 
moteur. Le tiroir comprend trois zones a, b et c 
representees a la figure 5b et k la figure 10 dans 
lesquelles le maneton presente une position telle que 
les moyens de commutation sent en positions extremes 
A, C ou intermediaire B. 

On se refere maintenant aux figures 5a a 51 
representant le parcours que va suivre le maneton 6 
lors de trois actions successives sur la tringle 14. 
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A la figure 5a, le maneton 6 est dans sa position 
interm^diaire B par rapport & son mouvement de 
basculement autour de I'axe 7 de I'arbre 2. Cette 

) position correspond a I'arr^t du moteur. A partir de 
cette position, on applique un effort F de traction 
sur le tiroir 1 via la tringle 14. Ceci a pour effet 
le deplacement du tiroir 1 par rapport a la chemise 9, 
et, par consequent, le deplacement du maneton 6 par 

I rapport au tiroir 1. 

Sous 1' action de cet effort F, le maneton 6 franchit 
la rampe 27 et vient en contact avec le bras central 
de la bascule 15 corame represente a la figure 5b. 

Toujours sous 1' action de 1' effort F, coirane represente 
a la figure Sc, le maneton 6 se deplace le long d'une 
rampe 22a et fait basculer la bascule 15 dans son 
autre position d'equilibre. Une fois le maneton 6 
arrive a I'extr^mite de la rampe 22a, on supprime 
1' effort de traction F. 

Comme represents a la figure 5d, le tiroir 1 est 
entraine par le ressort 8 exer^ant un effort de rappel 
R et ayant pour consequence la venue en contact du 
maneton 6 avec la rampe 23a. Le maneton se deplace sur 
cette rampe 23a jusqu'a se retrouver dans la position 
representee a la figure 5e. 



Le ressort 8 appliquant toujours un effort de rappel, 
le maneton 6 se deplace en franchissant la marche 24a 
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jusqu'a venir dans la position stable representee a la 
figure 5f. 

Dans cette position, le moteur est alimente et tourne 
dans un premier sens de rotation. Des que I'on veut 
arret er le moteur, on applique de nouveau un effort de 
traction F sur la tringle 14, conmie represent^ a la 
figure 5g. Le maneton 6 vient alors en contact centre 
la marche 24a et se deplace centre celle-ci puis 
contre la rampe 25a jusqu'a son extremite coznme 
repr^sente a la figure 5h. Cette marche constitue un 
moyen permettant de d^vier de maniere permanente le 
maneton se dirigeant vers le chemin au-dessus de la 
marche. 

Dhs lors, on supprime 1' effort de traction, et, sous 
I'effet de 1' effort de rappel R, le maneton vient en 
contact avec la rampe 26a et se deplace le long de 
celle-ci comme represents h la figure 5i. 

Arrive a 1' extremite de cette rampe 26a, le maneton 6 
se retrouve dans sa position stable de la figure 5a. 
Dans cette position, le moteur n'est pas alimente. 

Lorsqu'on applique un nouvel effort F de traction sur 
le tiroir 1 par le biais de la tringle 14, le maneton 
6 franchit de nouveau la rampe 27 et vient en contact 
avec le bras central de la bascule 15 comme represents 
a la figure 5k, Des lors, le maneton 6 va suivre un 
trajet symetrique, par rapport a I'axe de coulissement 
du tiroir, au trajet decrit au fil des figures 5a a 5j 
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ayant pour consequence une alimentation diff^rente du 
moteur de maniere ^ le faire tourner dans un deuxieme 
sens de rotation. 

Lorsque 1' element entralne par le moteur arrive en 
bout de course ou sur un obstacle, des moyens connus 
de I'homme du metier permettent de positionner les 
moyens de commutation dans leur 6tat « arret du 
moteur ». Ceci se fait par une rotation des moyens de 
commutation autour de I'axe 7 de I'arbre 2 et a pour 
consequence le deplacement du maneton 6 dans le tiroir 
1 comme repr^sente a la figure 51. Le tiroir est par 
consequent pourvu d^un chemin 103 ayant sensiblement 
la forme d'un arc de cercle passant par les trois 
positions stables du maneton dans le tiroir. Le maneton 
se retrouve alors dans une position stable representee 
a la figure 5 j . 

Dans ce mode de realisation, les chemins definissent 
trois positions stables susceptibles d'etre occupees 
par le maneton lorsque le tiroir est rappel6 vers sa 
position de repos et correspondant aux trois positions 
des moyens de commutation. Ces chemins ont 
sensiblement la forme de V inverses. Une premiere aile 
100 du V servant a deplacer le maneton 
transversalement par rapport au tiroir lorsque celui- 
ci est deplace dans un premier sens et la deuxieme 
aile 101 servant a deplacer le maneton 
transversalement par rapport au tiroir dans le meme 
sens lorsqu'il est deplace dans 1' autre sens. 
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Suivant la nature des moyens de coininutation et en 
particulier en fonction de leur faculte a rester de 
maniere stable dans une position dans laquelle ils ont 
et6 amenes, les extremites de ces chemins peuvent 
presenter ou non des moyens de maintien du maneton en 
position a 1' extr^mit^ du chemin. Ces moyens peuvent 
consister par exemple en des cuvettes 102 telle que 
representees k la figure 10. Le maneton vient se 
positionner dans celles-ci lorsqu' il arrive 
I'extremite du chemin - 

Le tiroir pourrait egalement etre rappele dans sa 
position de repos par d'autres efforts que celui d'un 
Element §lastique. II pourrait en particulier etre 
rappele par son propre poids ou par une action de 
1' utilisateur par 1' intermediaire de la tringle. 

Une premiere variante de ce mode de realisation est 
representee aux figures 6 et 7. Le dispositif de 
commande 40 represents i ces figures differe du 
dispositif precedemment decrit en ce que le tiroir 1 
n'est pas rappele en contact avec le maneton. En 
effet, dans ce cas, c' est la manivelle 41 qui est 
constituee de lamelles eiastiques permettant de 
rappeler le maneton 6 au fond des chemins du tiroir 1. 

Une deuxieme variante de ce mode de realisation est 
representee aux figures 8 et 9. Le dispositif de 
commande 50 represente ^ ces figures differe des 
dispositifs precedemment decrits en ce que les chemins 
52 du tiroir 1 ne present ent qu'un seul niveau. Par 
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consequent, des moyens de rappels du maneton 6 et des 
chemins 52 les uns avec les autres ne sont plus 
n^cessaires. 

Cependant, des volets 51a et 51b articules autour 
d'axes horizontaux et constitues de languettes 
r§alis6es en un mat^riau elastique sont ajout^es dans 
les chemins 52. Elles sont destinees a remplacer les 
marches 24a et 24b des dispositifs d^crits 
prec^demment . En effet, ces volets 51a et 51b 
permettent le d^placement du maneton dans un seul sens 
dans les deux canaux lateraux verticaux du tiroir 1 
representes a la figure 9. II est a noter que les 
languettes peuvent aussi etre articulees autour d'axes 
paralleles au fond des chemins 52. Ces languettes 
constituent des moyens permettant de devier de maniere 
permanente le maneton se dirigeant vers les chemins 
localises au-dessus des languettes, 

Une troisieme variante de ce mode de realisation est 
representee a la figure 10. Le tiroir 1 du dispositif 
de commande represents cl cette figure differe du 
tiroir dScrit pr^cedemment en ce qu'il ne pr^sente pas 
de volet. Cependant, il prSsente des rampes 75a et 75b 
perraettant, apres avoir applique un effort sur le 
tiroir 1, d'amerier le maneton 6 dans une position 
stable telle que lorsqu'cn agit de nouveau sur le 
tiroir 1, le maneton 6 vient en contact d'une des 
rampes 76a ou 76b, puis en contact d'une des rampes 
77a ou 77b afin de I'amener dans sa position stable 
correspondant a 1' arret du moteur. 
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Lorsque le maneton 6 est dans sa position stable 
permettant 1'' alimentation du moteur et que 1' element 
entraine par le moteur arrive en fin de course, les 
moyens de commutation etant ramen^s dans leur position 
« arret du moteur », le maneton 6 agit sur la rampe 
78a ou sur la rampe 78b et deplace le tiroir 1 centre 
1' action du ressort de rappel 8 pour echapper a sa 
position d'equilibre « alimentation du moteur ». 

Le tiroir 61 et le maneton 70 d'un deuxieme mode de 
realisation sent represent^s aux figures 11 a 13. Ce 
maneton 70 differe du maneton des dispositifs 
precedemment decrits en ce qu' il presente un 
epaulement 71. Le tiroir 61 differe des tiroirs 
precedemment decrits en ce que les chemins present ent 
trois niveaux : un chemin 62 a un niveau inferieur, 
deux chemins 63 et 64 a un niveau sup^rieur et un 
chemin 65 a un niveau intermediaire, Le tiroir 61 
presente une rampe 66 permettant au maneton 70 de 
passer du chemin 62 au chemin 63 et une rampe 67 
permettant au maneton 70 de passer du chemin 65 au 
chemin 64. Le tiroir 61 presente une marche 68 
permettant au maneton de passer du chemin 63 au chemin 
65 et une marche 69 permettant au maneton 70 de passer 
du chemin 64 au chemin 62. 

En se referant aux schemas 14a a 14i, on explique le 
principe de f onctionnement d'un tel dispositif. 



wo 2004/013880 



PCT/IB2003/003248 



17 

A la figure 14a, le maneton 70 est en contact avec le 
chemin 65. Apres action sur le tiroir 61, il se 
deplace et franchit la rampe 67 et se d^place 
transversalement jusqu'a arriver dans la position 
representee i la figure 14c et dans laquelle le moteur 
est aliments pour tourner dans un premier sens de 
rotation* L' action du ressort de rappel ramene ensuite 
le maneton dans une position stable representee a la 
figure 14d, 

Une nouvelle action sur le tiroir 61 permet de ramener 
le maneton 70 dans une position d'equilibre, 
representee a la figure 14h, dans laquelle le moteur 
n'est pas alimente. Le maneton est alors en contact 
avec le chemin 62. Une nouvelle action sur le tiroir 
61 permet comme represente a la figure 14i, de dii-iger 
le maneton vers la rampe 66 et de deplacer le maneton 
70 transversalement afin d'alimenter le moteur pour 
qu'il tourne dans un second sens de rotation. 

II est a noter que I'arbre 2 mobile en rotation dans 
le bati 10 peut etre stable dans les trois positions 
« alimentation du moteur dans un premier sens », 
« alimentation du moteur dans un deuxi^me sens » et 
« arret du moteur ». Dans ce cas, lorsqu' il est dans 
une position d' alimentation du moteur, un effort du 
tiroir sur le maneton est necessaire pour le faire 
basculer dans la position d' arr§t du moteur. On peut 
dans ce cas utiliser un tiroir qui n^est pas rappele 
dans une position de repos. II faut alors effectuer un 
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mouvement de va-et-vient avec la tringle pour changer 
la position de 1' inter rupteur. 
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Revendications : 

1. Dispositif (30 / 40 ; 50) de commande manuelle de 
la position de moyens de commutations (42, 43, 45) 
pr^sentant deux positions extr§mes A et C et una 
position interm^diaire B, muni d'une manivelle 
(5 ; 41) et d' un mane ton (6 ; 70) et commandant 
1' alimentation ^lectrique d'un moteur de manoeuvre 
d'un element de fermeture, d' occultation ou de 
protection solaire, caract^rise en ce qu'il 
comprend un tiroir (1 ; 61) mobile en translation, 
presentant une position de repos et muni de 
chemins (20, 21 ; 52 ; 62, 63, 64, 65) dans 
lesquels se deplace le maneton (6 ; 70) et en ce 
que les chemins permettent, lorsque le tiroir est 
deplace vers sa position de repos, de guider le 
maneton vers trois zones (a, b et c) du tiroir 
dans lesquelles sa position est stable et qui 
correspondent aux trois positions des moyens de 
commutation. 

2. Dispositif (30 ; 40 ; 50) de commande manuelle 
selon la revendication 1, caracterise en ce que le 
tiroir comprend un chemin (103) autorisant le 
d^placement du maneton lorsque les moyens de 
commutation sont deplac^s d'une desdites positions 
vers une autre. 

3. Dispositif (30 ; 40 ; 50) de commande manuelle 
selon la revendication 1 ou 2, caracterise en ce 
que le tiroir presente au raoins un moyen (51a, 
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51b, 24a, 24b) permettant de devier de maniere 
permanente le maneton de certains chemins . 

4. Dispositif (50) de commande manuelle selon la 
revendication 3, caracterise en ce que le moyen 
permettant de devier de maniere permanente le 
maneton de certains chemins comprend une languette 
61astique (bla, 51b) . 

5. Dispositif de commande manuelle selon la 
revendication 3, caracterise en ce que le moyen 
permettant de devier de maniere permanente le 
maneton de certains chemins comprend une rampe 
(27) et des marches (24a, 24b) creant des chemins 
(20, 21) pr^sentant plusieurs niveaux par rapport 
a la direction de I'axe du maneton, et des moyens 
(17 ; 41) de rappel du maneton au fond de ces 
chemins (20, 21). 

6. Dispositif de commande manuelle selon la 
revendication 5, caracterise en ce que le tiroir 
comprend des rainures en T cooperant avec le 
maneton (70) presentant un epaulement pour 
constituer un circuit permettant d'amener les 
moyens de commutation (42, 43, 45) dans les 
positions suivantes par actions successives sur le 
tiroir (61) : 



position interm^diaire B, 
premiere position extreme A, 
position interm^diaire B, 
deuxieme position extreme C, 
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position interm^diaire B. 

7. Precede de commands manuelle de la position de 
raoyens de commutation d'un dispositif selon I'une 
des revendications prec^dentes^ caracteris6 en ce 
que, par des actions successives sur le tiroir^ 
les moyens de commutation sont d^places dans les 
positions stables suivantes : 

position intermediaire 

premiere position extreme 

position intermediaire B, 

deuxieme position extr§me 

position intermediaire B. 
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FIG. 5a FIG. 5b 




FIG. 5c FIG. 5d 




FIG. 5g FIG. 5h 
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FIG. 11 
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FIG. 14a FIG. 14b FIG. 14c FIG. 14d 




FIG. 14i 
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FIG. 14j 
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